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NUBIC知的財産情報の要約をお届けいたします。
尚，NUBICベンチャークラブ特別会員，一般会員にはすでにお知らせしています。

４輪操舵ロボット表 題

自律移動ロボット，電機車椅子，階段昇降用車両，農業用ロボット，建築施工ロボット適用製品

低速で走行する電動車両に適した車体構造を実現する。また，凹凸のある床や段差や

階段状の場所での移動に適した機構を実現する。

目 的

電動モータを用いて駆動する４輪ロボットを構成する場合ディファレンシャルギヤや操舵

機構が必要でメカニズムが複雑になる。

本発明は２個のモータを用いて駆動を行い３輪の車両と同様な駆動方法で４輪の車両を

構成することが出来る。

前方の車軸が常に進行方向に対して直角になるので車輪を工夫することで容易に段差

や階段を登る車両を構成できる。

この結果，旋回走行時に無駄のない動きを行わせることができ，且つ，障害物を乗り越え

るとき，４輪を接地させて安定させる構造をとりながら直進性を向上させることができる。
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